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ST 00.01 - ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robdt
zwigzanych z wytyczeniem trasy projektowanej kanalizacji sanitarnej, wykonaniem prac rozbiorko-
wych, wycinkg drzew dla potrzeb realizacji inwestycji: ,,Budowa sieci kanalizacyjnej na terenie
solectwa Ligota — Centrum”

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zZlecaniu i realizacji robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych specyfikacjg techniczng
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét jak nizej:

1.3.1 Roboty pomiarowe i geodezyjne
Ustalenia zawarte w niniejszym punkcie dotyczg zakresu robdt wskazanych w Dokumentacji Projekto-
wej, zwigzanych z wytyczeniem sytuacyjnym i wysokosciowym:
- trasy przewodow kanalizacji sanitarnej oraz pompowni Sciekéw wraz z instalacjami elektrycz-
nymi,
- elementéw wymagajacych rozbidrki i odtworzenia.
Roboty pomiarowe winny obejmowac:

> wytyczenie w terenie przebiegu trasy:
= wytyczenie i sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punk-
téw gtdwnych osi trasy i punktdw wysokosciowych,
= wykonanie roboczej osnowy geodezyjnej poza granicami robot
= uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
=  wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
= zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem

oraz oznakowanie w sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworze-
nie.

= wykonanie pomiaréw biezgcych w miare postepu robot.
> okreslenie potozenia obiektow

> wykonanie pomiardw sprawdzajgcych spadki i usytuowanie gtéwnych elementow
obiektow budowlanych w wykopie przed zasypaniem oraz ich inwentaryzacja,

> inwentaryzacja elementéw naziemnych po wykonaniu prac nawierzchniowych,
> wyznaczenie innych punktdw pomiarowych, ktdére Wykonawca uzna za potrzebne,
> dokumentacje fotograficzng istniejgcych warunkdw.

1.3.2 Roboty rozbiérkowe

Ustalenia zawarte w niniejszym punkcie dotyczg zakresu robdt wskazanych w Dokumentacji Projekto-
wej, zwigzanych z rozbidrkg nawierzchni drdg, ktdre kolidujg z wykonaniem kanalizacij.

Roboty rozbiérkowe obejmuja:

> rozbidrka nawierzchni drdg, kraweznikow, obrzezy, chodnikdw, wjazdow ulicznych i
innych konstrukgji:

e prace pomiarowe,

« oznakowanie robdt.

« dokumentacja fotograficzng istniejgcych warunkow,
» rozbiorka elementow,

+ segregacja materiatdw z rozbidrki na materialy odpadowe, materiaty do recyklingu
i nadajace sie do powtdrnego wykorzystania bez przerabki,
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«  wybor miejsc wywiezienia materiatow z ewentualnym uzyskaniem zgody na sktado-
wanie materiatow w wybranym miejscu,

+  wywiezienie materiatu z rozbiorki z zabezpieczeniem materiatéw nadajgcych sie do
powtdrnego wykorzystania,

> uporzadkowanie miejsc prowadzenia robdt wraz z ich zabezpieczeniem.

1.3.3 Wycinka drzew i krzewdw

Trasa projektowanych kanatdw przebiega gtownie w pasie drogowym, ponadto po terenach prywat-
nych. Sporadycznie na trasie kanalizacji wystepuja drzewa. Na wycinke drzew Wykonawca zobowigza-
ny jest zdoby¢ zgode whasciwych organdw administracji.

Przewidywany zakres wycinki drzew zawarto w Inwentaryzacji zieleni. W przypadku wycinki drzew z
terendw bedacych wiasnoscig gminy Czechowice-Dziedzice nalezy stosowac sie do wymagan zawar-
tych w Zarzadzeniu nr 163/15 Burmistrza Czechowic-Dziedzic z dnia 09.09.2015r. w sprawie wycinki
drzew z nieruchomosci bedacych wiasnoscig gminy Czechowice-Dziedzice oraz Zarzadzeniu nr 170/16
Burmistrza Czechowic-Dziedzic z dnia 04.11.2016r. w sprawie ustalenia gospodarki drewnem pocho-
dzacym z wycinki drzew z nieruchomosci bedgcych wiasnoscig gminy Czechowice-Dziedzice. Wycinka
prowadzona bedzie poza okresami ochronnymi.

Drewno pochodzace z wycinki na dziatkach prywatnych bedzie wiasnoscig wiascicieli przedmiotowych
nieruchomosci.

1.4 Ogoine wymagania robot

Ogdlne wymagania dot. robot podano w specyfikacji technicznej ogdlnej ST.00.00.

1.5 Okreslenia podstawowe

Punkty gtowne trasy. Punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy
punkt trasy.

Pozostale okreslenia podstawowe. S3 zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w specyfikacji technicznej ,Wymagania ogdlne” oraz w pozostatych zamiesz-
czonych w ramach niniejszego opracowania specyfikacjach technicznych.

2. MATERIALY

Materiaty muszg spetnia¢ wymogi opisane w specyfikacji technicznej ogdinej ST.00.00

2.1. Rodzaje materiatow

2.1.1. Roboty pomiarowe

Do utrwalenia punktow gtdwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem sta-
lowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,5m. Pale drewniane umieszczone poza
granicg robot ziemnych, w sasiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny mie¢ $rednice od 0,15 do
0,20m i dtugosc od 1,5 do 1,7m. Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane
$rednicy od 0,05 do 0,08m i dtugosci okoto 0,3m, a dla punktéw utrwalanych w nawierzchni bolce
stalowe $rednicy 5 mm i dtugosci od 0,04 do 0,05m.

2.1.2. Roboty rozbiorkowe

Materiaty pochodzace z rozbidrki mogg zostaé ponownie wykorzystane do Robét, jezeli wyrazi na to
zgode Zamawiajgcy. Wykonawca wskaze miejsca, w ktdrych mozna bedzie je zabudowac.

3. SPRZET

Sprzet musi spetnia¢ wymogi opisane w specyfikacji technicznej ogdlnej ST.00.00.

3.1. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac nastepujacy sprzet:

> tachimetry elektroniczne,
> niwelatory automatyczne samopoziomujace,
> lustra dalmiercze,
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tyczki,

faty,

tasmy stalowe i szpilki
oprogramowanie licencyjne
sprzet komputerowy.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i jej punktdw wysokosciowych powinien gwarantowac uzyska-
nie wymaganej doktadnosci pomiaru. Sprzet musi posiada¢ $wiadectwo legalizacji.

YVVVYY

3.2. Sprzet do robot rozbiorkowych i wycinki

Do wykonania robot zwigzanych z rozbidrkg elementdw drdg, ogrodzen moze by¢ wykorzystany sprzet
podany ponizej lub inny zaakceptowany przez Zamawiajgcego:

spycharki,

fadowarki,

samochody ciezarowe skrzyniowe i samowyftadowcze
zrywarki,

mioty pneumatyczne,

pity mechaniczne,

pilarki spalinowe,

koparki,

frezarka do asfaltu,

pita do asfaltu.

YVVVVVVVYVYVYY

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w specyfikacji technicznej ,Wymagania ogdine"
ST.00.00.

4.1, Transport sprzetu i materiatow

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ Srodkami transportu dostosowanymi do ich
przewozu i posiadajgcymi stosowne atesty (nalezy uwzgledni¢ wymiary sprzetu, jego ciezar oraz moz-
liwos¢ jego odpowiedniego zamocowania).

Sprzet pomiarowy, laboratoryjny itp. nalezy przewozi¢ zgodnie z wytycznymi zawartymi w instrukcjach
obstugi przewozonych sprzetéw z zachowaniem szczegodlnej ostroznosci. Srodki transportu nalezy do-
bra¢ stosownie do wymagan zawartych w wytycznych. Sprzet powinien by¢ przewozony
z odpowiednim zabezpieczeniem (oryginalne walizki, futeraty itp.). Powyzsze zasady nalezy zachowac
przy zatadunku i wyladunku sprzetu. Nalezy uniemozliwi¢ przesuwanie sie samoczynne sprzetu pod-
czas jazdy oraz nie wolno dopuszcza¢ do wstrzgsow podczas jazdy.

4.2, Transport materiatéw z rozbiodrki

Materiat z rozbidrki mozna przewozi¢ srodkami transportu przystosowanymi i posiadajgcymi odpowied-
nie atesty do przewozu stosownych materiatéw, np. samochody ciezarowe skrzyniowe i samowytadow-
cze.

Materiaty nalezy przewozi¢ w sposdb uniemozliwiajacy ich wypadniecie oraz przesuwanie sie podczas
transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robot podano w specyfikacji technicznej ,Wymagania ogdl-
ne" ST.00.00.

5.1. Organizacja robot

Roboty w obrebie istniejgcych ulic nalezy prowadzi¢ zgodnie z zatwierdzonym projektem organizacji
ruchu na czas budowy. Wykonawca jest zobowigzany poinformowac mieszkancow, o utrudnieniach w
ruchu drogowym z co najmniej 7 dniowym wyprzedzeniem.

Zakfada sie zasadniczo prowadzenie robo6t poszczegdlnymi odcinkami pomiedzy studzienkami.
Dla robot prowadzonych w pasie drogowym prace nalezy prowadzi¢ zgodnie ze specyfikacja drogowa.

W trakcie prowadzenia robdt w pasie drogowym bedg one oznakowane zgodnie z zatwierdzonym pro-
jektem organizacji robot.
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5.2. Ogdlne zasady wykonywania robét przygotowawczych

Wykonawca przed przystgpieniem do rob6t na danym odcinku sporzadzi w ramach ceny za roboty
przygotowawcze, dokumentacje fotograficzng obiektéw w pasie robdt z adresem obiektu i krdtkim
opisem stanu technicznego ze szczegétowym uwzglednieniem istniejgcych uszkodzen i pekniec.

5.3. Zasady wykonywania prac pomiarowych
5.3.1. Warunki techniczne wykonania robot

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi instrukcjami G.U.G. i K. przez
osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajgcego Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obli-
czenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegétowego wytyczenia robot.

Wykonawca zobowigzany jest wytyczy¢ i zastabilizowac w terenie punkty gtéwne obiektdw budowla-
nych oraz punkty wysokosciowe (repery robocze) dla kazdego punktu charakterystycznego inwestyciji i
dostarczy¢ Zamawiajgcemu szkic wytyczenia i wykaz punktow wysokosciowych. Przejecie tych punk-
téw powinno by¢ dokonane w obecnosci Zamawiajgcego. Wykonawca powinien natychmiast poinfor-
mowac¢ Zamawiajgcego o wszelkich btedach wykrytych w wytyczeniu punktéw gtdwnych trasy i (lub)
reperow roboczych.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie
trwania robot. Wszystkie znaki geodezyjne (graniczniki, repery) uszkodzone w wyniku prowadzenia
robot, zostang odtworzone staraniem i na koszt Wykonawcy zgodnie z obowigzujgcym prawem.
Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robét nalezg do obowigz-
kow Wykonawcy.

5.3.2. Wyznaczenie punktow wysokosciowych

Tyczenie nalezy wykonac¢ w oparciu o dokumentacje projektowg przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej i innej osnowy geodezyjnej okreslonej w Dokumentacji projektowej. Wyznaczone punkty
na osi budowli nie powinny by¢ przesuniete wiecej niz 3 cm w stosunku do projektowanych, a rzedne
punktow na osi nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1-go cm w stosunku do rzednych okreslonych
w Dokumentacji projektowej.

5.3.3. Wyznaczenie roboczych punktéw wysokosciowych

Punkty wysokosciowe (repery robocze) nalezy wykonac dla kazdego punktu charakterystycznego in-
westycji. Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne i
jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzednej. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty
state na stabilnych, istniejgcych budowlach.

5.4. Dokumentacja odbiorowa

Wykonawca zobowigzany jest opracowac i przedtozy¢ Zamawiajgcemu, przed przyjeciem robot, do-
kumentacje odbiorowg przedstawiajacag wszystkie obiekty tak, jak zrealizowat je Wykonawca, z zazna-
czeniem lokalizacji, wymiardw i detali wykonanych robot. Dokumentacja musi by¢ przygotowana
zgodnie z aktualnie obowigzujgcymi przepisami prawa w Polsce oraz wymogami ujetymi w Warunkach
Ogdlinych Specyfikacji ST 00.00

Wraz z mapg z inwentaryzacji nalezy dostarczy¢ kopie szkicu polowego, karty studzienek (w wers;ji
elektronicznej) i tabelaryczne zestawienie wykonanych robot (wg wzoru dostarczonego przez Zama-
wiajacego).

Cato$¢ geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej podlega weryfikacji przez stuzby geodezyjne Za-
mawiajgcego przed zgtoszeniem gotowosci do odbioru koncowego.

Zamawiajacy zastrzega sobie okres do 10 dni roboczych na sprawdzenie dostarczonych materiatow.

5.5. Wykonanie robot rozbiorkowych

Roboty rozbiérkowe obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienionych
w niniejszej specyfikacji zgodnie z Dokumentacjg projektowa, specyfikacjami technicznymi lub wska-
zanych przez Zamawiajacego.

Roboty rozbidérkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub recznie w sposdb okreslony w specyfikacjach
technicznych lub przez inspektora nadzoru. Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania
powinny by¢ usuwane bez powodowania zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajg sie
wiasnoscig Wykonawcy powinien on przewiez¢ je na miejsce okre$lone wskazane przez Zamawiajgce-

go.
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Elementy i materiaty, ktére zgodnie z specyfikacjg techniczng stajg sie wiasnoscig Wykonawcy powin-
ny by¢ usuniete z terenu budowy. Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementéw drdg, chodnikéw,
ogrodzen, itp. znajdujace sie w miejscach gdzie zgodnie z Dokumentacjg projektowa bedg wykonane
wykopy kanalizacyjne powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone.

W szczegolnosci nalezy zapobiec gromadzeniu sie w nich wody opadowej.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopow pod projektowane obiekty liniowe
nalezy wypetni¢ warstwowo odpowiednim gruntem do poziomu otaczajgcego terenu i zagesci¢ zgodnie
Z wymaganiami okreslonymi w specyfikacji technicznej ,Roboty ziemne".

W cenie Wykonawca winien uwzglednic optaty za sktadowanie materiatéw z rozbidrki.

5.5.1. Roboty w pasie drogowym

1. Jesli roboty prowadzone sg w pasie drogowym (jezdnia, chodnik) wowczas nalezy usungc
warstwy nawierzchni z obszaru robot. Nawierzchnie asfaltowe nalezy cigé pitg i usuwac zgod-
nie z aktualnymi przepisami o ochronie Srodowiska. Zatozona technologia usuniecia na-
wierzchni musi spetnia¢ nastepujgce warunki

e zapewnienie zdjecia wszystkich warstw rozbieranej nawierzchni,

+ gwarancja nie powodowania uszkodzen jakichkolwiek elementow pobocza lub jezdni
nie podlegajgcych rozbidrce,
» nie uszkodzenie przebiegajacego, istniejgcego uzbrojenia terenu.

2. Nawierzchnie z ptyt chodnikowych, kostki betonowej lub bruku kamiennego oraz nawierzchnie
wykonane przez mieszkancow tzw. ,systemem gospodarczym” nalezy rozebrac na catej szero-
kosci i zabezpieczy¢ przed zniszczeniem. Krawezniki i opaski nalezy zdemontowac i sktadowac
w sposob pozwalajgcy na ich ponowne wbudowanie po zakonczeniu robdt konstrukcyjnych.
Elementy nie nadajace sie do ponownego uzycia nalezy wywiez¢ na sktadowisko zgodnie z
obowigzujgcymi przepisami a podczas prowadzenia prac odtworzeniowych nalezy je uzupetnic.

3. W przypadku koniecznosci rozebrania elementdw ogrodzen nalezy je zabezpieczy¢ w celu re-
konstrukcji. Elementy nie nadajace sie do ponownego uzycia nalezy wywiez¢ na sktadowisko
zgodnie z obowigzujgcymi przepisami a podczas prowadzenia prac odtworzeniowych nalezy je
uzupetnic.

Ilosci robdt rozbidrkowych dla poszczegdlnych zadan podane sg w Przedmiarze Robot.

5.6. Drogi montazowe.

Drogi montazowe w terenie niezabudowanym nalezy wykona¢ z elementdw prefabrykowanych
o szerokosci 3,0 m na podsypce piaskowe;j.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robdt podano w specyfikacji technicznej ,Wymagania
ogodlne" ST.00.00.

6.1. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktdw wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wedtug ogodlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych Gtéwnego Urzedu Geodezji
i Kartografii (GUGIK) zgodnie z wymaganiami podanymi niniejszej specyfikacji.

6.2. Kontrola jakosci robot rozbiorkowych

Kontrola jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét rozbidrkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtdrnego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypetniajgcego ewentualne doty po usunietych elementach nawierzchni, chodni-
kow, ogrodzen, itp. powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w specyfikacji technicznej
~Roboty ziemne".

6.3. Kontrola jakosci prac zwigzanych z wycinkg

Wykonawca musi stosowac sie do wymagan zawartych w Zarzadzeniu nr 163/15 Burmistrza Czecho-
wic-Dziedzic z dnia 09.09.2015r. w sprawie wycinki drzew z nieruchomosci bedgcych wtasnoscig gminy
Czechowice-Dziedzice oraz Zarzadzeniu nr 170/16 Burmistrza Czechowic-Dziedzic z dnia 04.11.2016r.
w sprawie ustalenia gospodarki drewnem pochodzacym z wycinki drzew z nieruchomosci bedgcych
wiasnoscig gminy Czechowice-Dziedzice. Wycinka prowadzona bedzie poza okresami ochronnymi.
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BUDOWA SIECI KANALIZACYJNEJ NA TERENIE SOLECTWA LIGOTA - CENTRUM
ST 00.01 Roboty przygotowawcze

Drewno pochodzace z wycinki na dziatkach prywatnych bedzie wiasnoscig wiascicieli przedmiotowych
nieruchomosci.

Wykonawca zobowigzany jest do:
- wywiezienie materiatu z wycinki
- usuniecie karpin, gatezi i uporzadkowanie terenu po przeprowadzonych pracach

7. OBMIAR ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace obmiaru robdt podano w specyfikacji technicznej ,Wymagania ogdine"
ST.00.00 .

8. ODBIOR ROBOT I PODSTAWY PLATNOSCI

Ogdlne wymagania dotyczace odbioru robdt i podstaw pfatnosci podano w specyfikacji technicznej
~Wymagania ogdlne" ST.00.00.

Odbior robdt zwigzanych z przygotowaniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow
i dziennikdw pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktdére Wykonawca przed-
ktada Zamawiajgcemu.

9. PRZEPISY ZWIAZANE
Czesc przepisow podano w specyfikacji technicznej ,Wymagania ogdlne" ST.00.00.

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdine zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtowny Urzad Geodezji
i Kartografii, Warszawa 1979.

3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii
1978.

4. Instrukcja techniczna G-2. WysokoSciowa osnowa geodezyjna, Gtowny Urzad Geodezji
i Kartografii. 1983.

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, Giowny Urzad Geodezji
i Kartografii 1979,

6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, Gtdwny Urzad Geodezji i Kartografii 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii 1983.

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

®© N

W przypadku nowelizacji w/w przepisow i norm obowigzujgce sg pozniej wydane.
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